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PRZEGLAD

Funkcja i zasada dziatania

Zawor elektromagnetyczny sterujacy przepustnicg steruje zaworem podcisnieniowym, ktéry z kolei uruchamia
przepustnice zamontowang w korpusie. Uktad sterowania przepustnicg petni funkcje antywibracyjng i steruje doptywem
powietrza dolotowego do uktadu recyrkulacji gazéw wylotowych (EGR).
I. Funkcja antywibracyjna: kiedy silnik jest wytaczany, modut ECM moze zapobiec przedostawaniu sie powietrza
dolotowego do kolektora dolotowego, na 1,5 sekundy catkowicie zamykajac przepustnice, aby zredukowac drgania

silnika (wypetnienie impulsu 95% + 97%).

[l. Sterowanie powietrzem dolotowym dla uktadu recyrkulacji gazéw wylotowych (EGR): kiedy ci$nienie gazéw
wylotowych jest réwne lub nizsze od ci$nienia powietrza dolotowego (na przykfad przy niskiej predkosci obrotowej
silnika), gazy wylotowe nie docieratyby do kolektora dolotowego. W takich momentach modut ECM czg$ciowo zamyka
przepustnice, aby ograniczy¢ ilos¢ powietrza dolotowego (wypetnienie impulsu 5% + 94%). Dzieki temu cisnienie
powietrza dolotowego jest nizsze od cisnienia gazéw wylotowych.
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Wartosé

Opornos¢ uzwojenia

28,3 + 31,1 [Q] przy 20 [°C]
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Rys. 2

Rys. 1
Rys. 1) Przebieg sygnatu zaworu el.mag. sterujgcego przepustnicyg przy nieruchome] przepustnicy:
przy uruchomionym silniku wysylany jest zawsze sygnat 38% wypeinienia impulsu,

Rys. 2) Przebieg sygnatu zaworu &l.mag. sterujgcego przepustnica przy dziatajgce) przepustnicy:
po wylaczeniu stacyjki przez ok. 1 [s] wysylany jest sygnal 30% wypeinienia impulsu.

SPRAWDZANIE ELEMENTU
1. Ustawic¢ kluczyk w potozeniu OFF.
2. Odiaczy¢ ztacze zaworu elektromagnetycznego sterujgcego przepustnica.

3. Zmierzy¢ opornos$¢ pomiedzy stykiem 1 a stykiem 2 zaworu.
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